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. ¢ Typové Nazev Technicko-funkéni parametry llustracni obrazek CZ NACE Klicové implementacni cile Vazba Plan navrhu Dodavatelsky
oznaceni produktu INC2 INC3 INC4 na projektu fetézec
3 & 4 . Odolnost a KETS VaVal
Planované Nové Energetickd Inovace a "
L udrZitelnost
efektivita a konkurence- .
; hodnotovych
dekarbonizace schopnost Yo o
fetézcl
SMART Skupinové P =75+ 300 kw Snizovani Aplikace SMART | Metodika a
= spotieby diagnostickych méreni emisi
PP1 pohony U =400, 500 VAC ; L nost
hydraulickych Qwiax = 1500 dm3-mint 28.12 energie a emisi sysFemu, COZL. ) 3
stanic velkych | pwmax =250 bar 28.91 e aplikace Vyuziti loT pro 2-MPO DR1
, o Lo 28.99 ZvySeni funkéni | optimalnich adaptabilni
vykond Medium: HLP, HFC, HFDU bezpecnosti dle | elektrohydrauli regulace
CSN EN 61 508 ckych pohonti vykonu/
spotreby.
SMART Linedrni P=5,5+30kW P=45+75kW Aplikace Aplikace Metodika a
PP2 pohony U=400, 500.VAC Fzmax=200 kN technologické SMART méreni emisi
s mechanicky | Fzvax=40 kN Vv wax =0,5 ms? 28.22 akumulace diagnostickjch | CO.
m pievodem v =12 ms? . (rekuperace) systému- Vyuziti loT . .
P M Elektromechanické 28.99 energie. Aplikace pro 1-TACR DR 2
Elektrohydraulické Pievod = max 1:5 25.40 2Zvyseni funkéni elektromotoru adaptabilni
elektromechanickél ’ bezpecnosti dle s vysokou regulace
" _ . CSN EN energetickou vykonu/
Prevod = max 1:5 1SO 13 849 ucinnosti spotieby.
SMART Rotacni pohony| P=4+30kW P=57+75kW Aplikace Aplikace Metodika a @
PP3 s mechanickym U=400, 500.VAC Fzmax=200 kN technologické SMART ) méfeni emisi
prevodem Fzmax=40 kN V max =0,4 ms? akumulace diagnostickych CO,.
v =12 ms? ’ 28.22 (rekuperace) systéma- Vyuziti loT
MAX = Elektromechanické 28.99 energie. Aplikace pro 1-TACR DR 3
Elektrohydraulické Ptevod = max 1:5 : 2Zvyseni funkéni elektromotoru adaptabilni
eIektromechanické' ’ bezpecnosti dle s vysokou regulace
" _ . CSN EN energetickou vykonu/
Prevod = max 1:5 1SO 13 849 ucinnosti spotieby.
SMART Pohony P=4+55kW P=75+110kW 2Zvyseni funkéni Aplikace Metodika a
PP4 cementaren- U=400, 500.VAC Fzmax=3400 kN Igezpecnosti dle SMART o méreni emisi
ské techniky Fzmax=965 kN v wax =0,2 ms™ (regulace) CSNEN d'ag[‘oit'CkVCh CO?;' )
v =0,5 ms* (regulace) v =01 ms 28.12 1SO 13 849 systéma- VyuZiti loT .
max =0, g max =0, 28.92 Aplikace pro 1-MPO DR 4
= . -1 .
v max =0,05 = 0,1 ms Medium: HLP, HLD elektromotoru adaptabilni
PR ' ’ s vysokou regulace
Medium: HLP energetickou vykonu/
ucinnosti spotreby.
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SAMRT Hybridni P=5,5+30kW P=37+75kW Aplikace Aplikace Metodika a
PP5 pohony U=400 VAC V max =0,3 ms?t hybridm’cﬁh SMART méFeni emisi
zvedanych Famax=2x100 kN aktuator( diagnostickych CO,.
login v -0.4 ms Medium: HLP. HFD 28.22 s vysokou systém0- Vyuziti loT
P MAX=E PFesnost 28.99 energetickou Aplikace pro 1-TAER DS
Medium: HLP. HFC, HFDU polohovani: 3,0% 25'40 ucéinnosti. elektromotoru adaptabilni
PFesnost : 2Zvyseni funkéni s vysokou regulace
-~ o bezpecnosti dle energetickou vykonu/
polohovani: £2,5% CSN EN uginnosti spotieby.
1SO 13 849
SMART SMART P=4,0+15kW Autonomni motory Aplikace Aplikace Metodika a
PP6 servopohony | U=24VDC Fmax = 750 kg BBl SMART méfeni emisi
mobilnich M= 450 kg Vi = 0,5 m-s*? e diagnostickjch | CO;.
. . pohon, systéma- Vyuziti loT
zdravotni- P"MAX_" 7 191kN *+Al, loT 3250 | zvjZenifunkéni | Aplikace pro 1-MPO DR 6
ckych zafizeni VVMAX =1,5ms bezpecnostidle | elektromotoru adaptabilni
PFesnost CSN EN s vysokou regulace
polohovani: +0,5 mm 1SO 14 971 energetickou vykonu/
ucdinnosti spotreby.
SMART Autonomni P=6x2,2kW Automatizované voziky Aplikace Aplikace Metodika a
PP7 pohony U=24VDC Pzzkug = 250 kg-m2 autonomnich SMART ) méreni emisi
manipula- Pzzus = 200 kg-m? Vv max =0,4 mst My diagnostickych | CO,.
. . ~ 2 ! pohondi. systéma- Vyuziti loT
Enich vozd v max ;0,’4 ms N Al loT ;gg; ZvySeni funkéni | Aplikace pro 1-TACR DR 7
Funlfcm bezpecnost SIL3 . bezpecnosti dle elektromotoru adaptabilni
dle CSN EN 61 508 CSN EN s vysokou regulace
1SO 61 508 energetickou vykonu/
ucinnosti spotreby.
SMART Viceosé P=15+45kW P=35:90kW Aplikace Aplikace Metodika a
PP8 dynamické Pocet 0s —max 6 Pocet 0s — max 8 el gy hybridnich méFeni emisi
rekuperatni | U=400VAC U=400VAC pramyslowych | aktustord, €Oz
hon E = max 30 kN F = max 30 kN 28.99 pohoni- Aplikace Vyugiti loT
pohony zrosy = Max z10sv = Max 25.40 pokrogilych pro 1-MPO DR 8
V max =0,8 ms? v max =0,4 ms? 30.30 Zvyseni funkeni | o erialc, adaptabilni
Funlfénl’ bezpeénost SIL3 Funkéni bezpecnost SIL3 ’ bezpecnostidle | sandardizace regulace
dle CSN EN 61 508 +Al CSNEN typovych celk vykonu/
IS0 13 849 spotieby.
@ Vysvétlivky: pro vSechny SMART PP plati stejné KETS jako v ptipadé tabulky: Klicové implementacni cile digitalni transformace
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