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. ¢ Typové Nazev Technicko-funkéni parametry llustracni obrazek CZ NACE Klicové implementacni cile Vazba Plan navrhu Dodavatelsky
oznaceni produktu INC1 INC2 INC3 na projektu fetézec
Odolnost a KETS VaVal
Planované Nové Digitalizace — Inovace a udrzitelnost
. konkurence- .
Primysl 4.0 hodnotovych
schopnost Yy o
retézcu
SMART Skupinové P =75+300 kW Virtualni Vav Dalkova
PP1 pohony U =400, 500 VAC 28.12 dvojéata inteligentnich sprava  loT | KETO2
hydraulickych | Quax = 1500 dm3min‘t Primys! 4.0 pohond, pro KETO3 1-MPO
28.91 standardizace prediktivni ¢ DR1 @
stanic velkych | pmax =250 bar 28.99 Implementace ; o s KETOS 1-TACR
i . typovych celkl udrzbu
vykond Medium: HLP, HFC, HFDU loT KETO6
Interoperabilita
SMART Linearni P=5,5+30kW P=45:75kW Specialn{ 3D tisk dilG Délkova
PP2 pohony U=400, 500.VAC Fzmax=200 kN senzorika Apll(ikagfl ) sprava loT
s mechanicky E =40 kN =0,5 mst Integrace loT pokrocilyc pro
m Fevodlemy VZMAX_l 2 mst v 28.22 Interoperabilita | materiald pro prediktivni KETO1
P MAX =S Elektromechanické 28.99 optimalizaci Gdrzbu KET02 1-MPO DR 2
Elektrohydraulické, Prevod = max 1:5 25.40 rr:otrtm.ostl a KETO3
. , uhosti
elvektron_wecham.cke Standardizace
Pfevod = max 1:5 typovych celkd
SMART Rotacni pohony| P=4+30kW P=57+75kW Specidlni 3D tisk dild Dalkova
PP3 s mechanickym | U=400, 500.VAC Fzmax=200 kN senzorika Aplikace sprava loT
fevodem F =40 kN v =0,4 ms'1 Integrace loT pokrodilych pro
P VZMAX_l 2 mst MAX 28.22 Interoperabilita | materiald pro prediktivni KETO1
MAX =2, Elektromechanické 28-99 Aplikace Al optimalizaci Gdrzbu KETO2 1-M3MT DR 3
Elektrohydraulické, PFevod = max 1:5 ' rr:otrtpsti a KETO3
. . uhosti
e[ektron_wecham;ke Standardizace
Pfevod = max 1:5 typovych celkd
SMART Pohony P=4+55kW P=75+110kW Virtudini Typizace Délkova
PP4 cementéren- | U=400, 500.VAC Fzmax=3400 kN dvojcata pokrotilych sprava loT
ké technik Fovuax=965 kN =0,2 ms I Priimysl 4.0 materialQ, pro
ske techniky A 0,5 ms™ ( lace) Vi 01 ms-l (regulace) 28.12 Virtudlni model Vav prediktivni Eglgg 1-TACR DE 4
v max =6, m's regu_lace Vmax =0,1 ms 28.92 mleci inteligentnich udribu i
v max =0,05 + 0,1 ms Medium: HLP. HLD technologie pohont KETO06
Medium: HLP
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SAMRT Hybridni P=5,5+30kW P=37+75kwW Virtualni Typizace Dalkova
PP5 pohony U=400 VAC vV wax =0,3 ms' dvqjéata pokroéi{l\{ch sprava loT
zvedanych Fzmax=2x100 kN . 28.22 Aplikace Al . materidld, pro KETO2
plogin V i =0,4 ms-L Medium: HLP. HFD . Interoperabilita ‘VaV' ) [?re(jilktlvnl KETO3 1-MPO .
PFesnost ;gig mtehgeﬂntmch Gdrzbu KETOS 1-TACR DR5
Medium: HLP. HFC, HFDU polohovani: £3,0% . pohond KETO6
Presnost
polohovani: +2,5%
SMART SMART P=4,0+15kW Autonomni motory Virtudlni Laserova Délkova
PP6 servopohony | U=24vDC Fumax = 750 kg dvojcata technika sprava loT
mobilnich mwvax= 450 kg Vmax = 0,5 m-s? Ajl'kacte _ALF,WO Ap::kaff, N prod.kt. . KETO1
. 7. zaravotnicke pokrocilyc preadiktivni .
Zifaz"“{',‘ | Prvwx=7=10kN *Al loT 32.50 | roboty materi4lu ddrzbu Egg; 2-MPO DR 6
ckych zafizeni | vwmax=1,5ms Interoperabilita konstrukci, 3D KETOS
Presnost tisk dilG
polohovani: +0,5 mm Standardizace
typovych celk(
SMART Autonomni P=6x2,2kW Automatizované voziky Virtudini Inteligentni Délkova
PP7 pohony U=24VDC Pzzkus = 250 kg-m2 dvojcata autonomni sprava loT KET02
ipula- Pozcug = 200 kg-m?2 =0,4 -1 Integrace loT pohony pro
rj:jnr:pu ao ZZKUS_O 4m gl m :’A\AIAXI T ms 28.22 Primysl 4.0 Aplikace prediktivni KETO3 1'MVPO DR 7
cnichvozu v MAXV_ ) s . »10 30.30 Interoperabilita pokrogilych udrzbu KETO5 1-M5MT
FunkZni bezpecnost SIL3 materialu, 3D KETO6
dle CSN EN 61 508 tisky dil
SMART Viceosé P=15+45kW P=35+90kW Virtudlni Aplikace Dalkova
PP8 dynamické Pocet os —max 6 Pocet os —max 8 dvojcata hybridnich sprava loT KETO2
- _ _ Integrace loT aktuatord, pro
rekuperacni U=400VAC U=400VAC 28.
ohopn E = max 30 kN F = max 30 kN Zg Zg Pramysl 4.0 Aplikace prediktivni KETO3 1-MPO DE S
p y 7 osv_ # 71 OSV_ # . Interoperabilita | pokrogilych udrzbu KETO5 1-TACR
V MAX :0,'8 ms ) V MAX :0,'4 ms ) 30.30 materild, KETO6
Funlfcm bezpecénost SIL3 Funkéni bezpecnost SIL3 Standardizace
dle CSN EN 61 508 +Al typovych celk
Vysvétlivky: ¢) Dodavatelské Fetézce jsou popsany v kap. 3.1.3
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